Grado en Ingenieria Electronica Industrial y Automatica.
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UNIVERSIDAD DE CASTILLA-LA MANCHA

Examen extraordinario. 26-06-2015.

Normas para la realizacién de la prueba:
» Los teléfonos mdviles deben permanecer guardados y en silencio.
= No se pueden utilizar calculadoras programables

Apellidos y nombre:

1. Indicar el contenido de la memoria de datos y el valor final de los registros que intervengan en la
ejecucion, hasta el punto indicado, del siguiente c6digo en lenguaje ensamblador (1 pto.)!:

move.w #$8880,a2 org $0
move.l (a3)+,do0 dc.1l $2000,$400
move.b -8(al,d6.w),d2 org $1000
bucle add.w #1,d3 ds.w 2
dbf d7,bucle dc.b $3a,$dd
move.w 4(ad),-(a6) dc.l $efd5al’é6
move.w $1006,-(a7) dc.w $79eb,$4f2a
ds.b 2
jmp salto dc.l $abl13£f497
dc.w $lab2
salto org $600 dc.l $36£f1d801
jsr subrutina dc.w $afd2,$3afl,$2
nop
org $650
subrutina nop <= breakpoint
rts
CPU
DO | 00000000 A0 | 00000000
D1 | 00000000 A1 | 00001014
D2 | 00000000 A2 | 00000000
D3 | 00000000 A3 | 00001006
D4 | 00000000 A4 00001018
D5 | 00000000 A5 | 00000000
D6 | 0000000B A6 | 00001010
D7 | 00000006 A7
PC | 00000400 00000650
V.inicial [ V. final V. inicial V. final

Memoria 00 |01 |02 /03|04 /05|06 |07 08|09 0A|OB | |0C]|OD |OE|OF
00000FF0
00001000
00001010
00001020
00001FFO0
00002000
00002010

1 E] ejercicio se respondera en la hoja del enunciado. La instruccién JSR etiqueta tiene una longitud de 6
bytes



2. (Quélineas de control de arbitraje de bus en el microprocesador MC68000 intervendrian en una
operacion de DMA? Explica como. (0,75 ptos.)

w

Definicién de excepcion. Tipos de excepciones y ejemplos de cada uno de ellos (0,75 ptos)

4. Enrelacién ala pila en el microprocesador MC68000, indica brevemente(1 pto.):
e definicion/aplicaciones
e estructura/tamafio
e gestion
e inicializacién
5. Explica como es el mecanismo de ejecucion segmentada de un microcontrolador PIC de la gama
media (0,75 ptos.)

REFU

Data bus

WR Port

WRTRIS

RB7.RB6 in serial programming mode

6. En la figura de la izquierda identifica y explica
el funcionamiento del circuito marcado por la elipse

°n B roja (0,5 ptos)

7. En la figura de la izquierda identifica y explica
ot—s el funcionamiento del circuito marcado por la elipse
azul (0,5 ptos)

8. Paraun microcontrolador PIC 16F877A que trabaja a 4 Mhz:

a. Calcular la maxima frecuencia de la sefial anal6gicaz de entrada que se puede adquirir (0,25
ptos.):

b. De las configuraciones que se relacionan en la tabla, indica de forma justificada cudles se
pueden utilizar con esa MCU (0,25 ptos.)

c. ¢Cudl seria la maxima frecuencia de una sefial analdgica de entrada que se puede adquirir si
el sistema contase con tres entradas analégicas de las mismas caracteristicas? Razona la
respuesta (0,25 ptos.)

d. Indica a qué frecuencia debe trabajar una MCU para que pueda realizarse la conversion
analégico/digital de una sefial analdgica de entrada de la maxima frecuencia posible, pon dos
ejemplos (0,25 ptos.)

ADCON1
<ADCS2>

ADCONO Clock Conversion

<ADCS1:ADCS0>

0

Fosc/2

0l Fosc/8

10 Fosc/32

11 FRc (clock derived from the internal A/D RC oscillator)

00 Fosc/4

01 Fosc/16
0 Fosc/64

H ek e|o|lole

11 Frc (clock derived from the internal A/D RC oscillator)

9. Tipos y caracteristicas basicas de osciladores que se pueden utilizar con los microcontroladores PIC
de la gama media (0,75 ptos.)

2 Temperatura ambiente 25°C, impedancia de la fuente de sefialx0, Vdd=5v



